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動力計ｺﾝﾄﾛｰﾗ仕様

ﾊﾟﾙｽ入力仕様
[1.]  ﾊﾟﾙｽCH1

[2.]  ﾊﾟﾙｽCH2

ｱﾅﾛｸﾞ入力仕様

出力仕様

制動制御方式

PC通信仕様

電源入力

電源供給

内部保存設定変更

回転速度計測用

ﾊﾟﾙｽ入力間周期計測
ｶｳﾝﾄ周波数　250KHz

指定個数の移動平均ﾊﾞｯﾌｧ

流量ﾊﾟﾙｽ計算用

ﾊﾟﾙｽ入力間周期計測
ｶｳﾝﾄ周波数　62.5KHz

指定取得期間中入力したﾊﾟﾙｽの周期平均用ﾊﾞｯﾌｧ

荷重用ｱﾅﾛｸﾞ入力CH　×　2CH

入力ﾚﾝｼﾞ　0~5V、12ﾋﾞｯﾄADC、100Hz ｻﾝﾌﾟﾘﾝｸﾞ　

(入力前段ﾌｨﾙﾀ、ｱﾝﾌﾟ搭載)

指定個数移動平均ﾊﾞｯﾌｧ機能。

通信ｻｲｸﾙの間平均を指定。

ｱﾅﾛｸﾞ入力CH　×　5CH

入力ﾚﾝｼﾞ　0~5V、12ﾋﾞｯﾄADC、ｻﾝﾌﾟﾘﾝｸﾞ20Hz　

(入力前段ﾌｨﾙﾀ搭載)

指定個数移動平均ﾊﾞｯﾌｧ機能。

通信ｻｲｸﾙの間平均を指定。

制御用PWM出力 ( 最大 500W ) × 1CH　

警報ﾘﾚｰ駆動出力 × 1CH　(オプション)

DCｺｲﾙ電流制御、PWM方式　

目標回転速度指定、D先行型PID制御

回転目標値はﾀﾞｲｱﾙで指定。PC画面上に表示。

手動負荷制御。回転目標値はﾀﾞｲｱﾙで指定
PC通信時のみ使用可

RS232C、38.4kbps

USBｼﾘｱﾙｺﾝﾊﾞｰﾀをｺﾝﾄﾛｰﾙﾊﾟﾈﾙに内蔵

AC100V

ｾﾝｻ用12VDC 合計0.4A以下

専用ｿﾌﾄｳｴｱでPC上で実行
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回転目標値設定ﾀﾞｲｱﾙ
手動制御時は負荷制御に使うことも可能です。

回転目標値設定ﾀﾞｲｱﾙ
手動制御時は負荷制御に使うことも可能です。

荷重ｱﾝﾌﾟ
A51112-17

荷重ｱﾝﾌﾟ
A51112-17

空燃比ｾﾝｻLC-1

表示器

空燃比ｾﾝｻLC-1

表示器

ﾌﾛﾝﾄﾊﾟﾈﾙ　

「　動力計ｺﾝﾄﾛｰﾗ外観　」

非常用主電源
停止ﾎﾞﾀﾝ

非常用主電源
停止ﾎﾞﾀﾝ主電源ﾎﾞﾀﾝ主電源ﾎﾞﾀﾝ 制動電流

ﾓﾆﾀﾗﾝﾌﾟ

制動電流

ﾓﾆﾀﾗﾝﾌﾟ

吸気圧ｾﾝｻ吸気圧ｾﾝｻ

空燃比計
電源ｽｲｯﾁ

空燃比計
電源ｽｲｯﾁ

制動電流
ブレーカー

制動電流
ブレーカー

動力計ｺﾝﾄﾛｰﾗ仕様(3)

※　上図は一例です。ｾﾝｻ表示器類は採用するｾﾝｻの個数、種類により変更される場合がございます。

　　　採用ｾﾝｻの個数詳細はｾﾝｻ仕様書を御参照ください。

※　外観、形状は採用するｾﾝｻの個数などにより変更する場合がございます。

温度1表示器

A5112-13

0～200℃

温度1表示器

A5112-13

0～200℃

温度2表示器
A5112-13

0～1000℃

温度2表示器
A5112-13

0～1000℃
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空燃比計と

接続します

空燃比計と

接続します

通信ﾎﾟｰﾄ通信ﾎﾟｰﾄ

ｺﾈｸﾀ5

制動出力ｺﾈｸﾀ

ｺﾈｸﾀ5

制動出力ｺﾈｸﾀ

AC入力AC入力

「　動力計ｺﾝﾄﾛｰﾗ外観　」

ﾘｱﾊﾟﾈﾙ　

空燃比計と

接続します

空燃比計と

接続します 吸気圧ﾎｰｽを
接続します

吸気圧ﾎｰｽを
接続します

ｺﾈｸﾀ1

荷重ｾﾝｻを接
続します。

ｺﾈｸﾀ1

荷重ｾﾝｻを接
続します。

ｺﾈｸﾀ2

下段のｺﾝﾄﾛｰ
ﾗと接続します。

ｺﾈｸﾀ2

下段のｺﾝﾄﾛｰ
ﾗと接続します。

ｺﾈｸﾀ3

空燃比ｾﾝｻ、吸気
圧ｾﾝｻ用に
12V3A以上の電

源を接続します。

ｺﾈｸﾀ3

空燃比ｾﾝｻ、吸気
圧ｾﾝｻ用に
12V3A以上の電

源を接続します。

ｺﾈｸﾀ4

ﾃﾞｰﾀ入力ｺﾈｸﾀ

ｺﾈｸﾀ4

ﾃﾞｰﾀ入力ｺﾈｸﾀ

ｺﾈｸﾀ6

ﾘﾚｰ出力

ｺﾈｸﾀ6

ﾘﾚｰ出力

K型熱電対を

接続します

K型熱電対を

接続します

K型熱電対を

接続します

K型熱電対を

接続します

動力計ｺﾝﾄﾛｰﾗ仕様(3)

※　上図は一例です。ｾﾝｻ表示器類は採用するｾﾝｻの個数、種類により変更される場合がございます。

　　　採用ｾﾝｻの個数詳細はｾﾝｻ仕様書を御参照ください。

※　外観、形状は採用するｾﾝｻの個数などにより変更する場合がございます。


